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Abstract 



The system consists of a column (26) connected to one end of an interstitial plate (28) designed to engage with the 
intercondyle recess of the femur, a thrust member (23) which fits onto the column and has two stops (25) which make 
simultaneous contact with distal sections of the femur, and a distal cutter guide (33) which extends perpendicular to the 
thrust member's contact plane (p-p'). The guide has a cutter slot (36) lying perpendicular to the plane (p-p') and a lateral 
bar (37) with holes for pins (42). The interstitial plate (28) is connected to the column (26) by an adapter (28a) which 
prevents any relative rotation between the plate and the column and has a wedge to fit into the inter-condyle recess of 
the portion of the femur which is not to be resected. 
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(57) -Chirurgie orthopMique. 

L'instmmentation comprend : 

un guide de coupe (33) distale comportant une 
barrette latdrale (37) pourvue de trous pour 
rengagement ds broches (42), 

el un bloc de coupes post6rieure et interm6diai- 
re adaptable par broches sur la coupe distale. 

- Application a 1' Implantation d'une prothfese unlcom- 
partimentale du femur 
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Description 

La presente invention conceme le donnaine de la 
chirurgie orthopedique et elle vise, plus particuliere- 
ment, le materiel mis en oeuvre a titre d'aide operatoire 
pour la realisation d'inten/entions chirurgicales visant a 
substituer un systeme articulaire artificiel k une articu- 
lation naturelle defaillante. 

Dans le domaine technique general ci-dessus, il est 
connu, depuis longtemps deja. de proposer des syst^- 
mes articulaires artificiels venant se substituer k I'arti- 
culation naturelle constrluee par la conformation epiphy- 
saire basse ou distale du femur, par la conformatbn epi- 
physaire compiementaire haute ou proximale du tibia et 
par I'element fennoro-patellaire. 

De telles propositions s'appuient sur la constitution 
d'un systeme articulaire artificiel, a partir de deux ele- 
ments principaux destines ^ etre implantes, apres re- 
section osseuse. sur la conformation 6piphysaire basse 
du femur et sur la conformation epiphysaire compie- 
mentaire haute du tibia. 

Deux types de propositions de substitution peuvent 
etre envisages selon I'intervention devant etre conduite. 
II peut s'agir d'un remplacement pluricompartimental si- 
multane, tant pour la conformation epiphysaire du femur 
que pour celle du tibia, ou encore d'un remplacement 
unicompartimentai lorsqu'une partie des surfaces con- 
gruentes de I'articulation seulement est deterioree. 

L'invention conceme specifiquement le domaine de 
la chirurgie orthopedique femorale et le materiel speci- 
fique pour la realisation de la resection unicompartimen- 
tale d'un massif condyiien femoral, interne ou externe, 
prealablement a I'implantation d'une prothese unicom- 
partimentale. 

Dans une telle situation, I'intervention consiste alors 
a adapter apres resection des parties congruentes uni- 
compartimentales et complementaires de I'articulation 
concernee, une prothese unicompartimentale du tibia et 
une prothese unicompartimentale du massif condyiien 
concerne du femur. 

Une intervention, du type ci-dessus, concerne obll- 
gatoirement une masse osseuse qui est de plus faible 
importance que celle interessee par I'implantation d'une 
prothese pluricompartimentale. II est done particuliere- 
ment important de pouvoir executer la ou les coupes de 
resection osseuse avec une precision certaine pourper* 
mettre une implantation tfune prothese unicomparti- 
mentale dont la faible epaisseur et la largeur reduite exi- 
gent une implantation precise respectant les caracteris- 
tiques anatomiques de I'articulation et, notamment, cel- 
les regissant le bon fonctionnement de Tarticulation 
semi-artlficielte et semi-naturelle qui en resultera. 

II convient, en effet, de considerer que dans une tel- 
le situation, I'obligation k respecter est de pouvoir im- 
planter une prothdse unicompartimentale, de maniere 
qu'elle vienne completer le compartiment naturel sub- 
sistant dans la fonctionnallte de Tarticulatlon et qu'elle 
puisse presenter, dans le temps et malgre les sollicita- 



tions qu'elle subit, une implantation osseuse ferme et 
resistante, garantissant une bonne tenue dans le temps. 

Si des protheses unicompartimentales, du genre ci- 
dessus, ont deja ete proposees dans la technique or- 
5 thopedque, en revanche, ii peut etre considere que 
I'instrumentation ancillaire existante ne permet pas de 
respecter justement la conduite avec precision des dif- 
ferentes coupes de resection osseuse qu'il convient 
tf executer pour assurer une mise en place d'une telle 
10 prothese repondant aux objectifs ci-dessus. 

La demande EP 0 538 163 decrit, par exemple, un 
ancillaire femoral pour I'execution d'une resection bi- 
compartimentale du femur. Cet ancillaire comprend, 
notamment : 

75 

une colonne pourvue, k une extremite, de deux pat- 
tes Interstitielles destinees k etre engagees dans 
les intervalles Intercondyliens, 
une piece d'appul empitable sur la colonne et com- 
20 portant, dans la mSme direction que la patte, deux 
organes de butee definissant un plan de contact si- 
multane avec les parties distales du femur et, k I'op- 
pose de ces organes, un fourreau tubulaire traver- 
sant la piece. 

2S . un guide de coupe rdglable sur une regie montee 
sur la colonne k I'oppose de la patte par rapport k 
la piece d'appui et s'etendant lateralement par rap- 
port k la colonne et parallelement au plan d'appui, 
pour permettre I'execution, selon une orientation 

30 parailele audit plan, de la coupe distale (CD] des 
compartiments condyliens, le guide de coupe com- 
portant des pergages permettant I'engagement de 
broches d' immobilisation dans les deux massifs du 
femur, 

35 - et une tige de visee centro-medullaire engageable 
dans le fourreau et dans le canal medullaire du fe- 
mur a partir de I'echancrure intercondylienne. 

Selon cette demande EP 0 538 1 53, I'lmmobilisa- 

40 tion finale du guide de coupe avant resection est effec- 
tuee au moyen de broches engagees dans les deux 
massifs du femur. Or, pour la mise en place d'une pro- 
these unicompartimentale, il est necessaire de ne pas 
alterer le compartiment sain de I'articulation. De plus, 

45 pour offrir a une telle prothese des conditions d'implan- 
tation les meilleures possibles, il convient de recher- 
Cher, autant que faire se peut, des points d'ancrage n'at- 
fectant pas la partie du massif osseux devant etre rese- 
quee. Enfin, I'ancillaire doit comporter, en outre, des 

50 nrtoyens d'immobilisation fiables qui garantissent I'inva- 
riabilite de sa position par rapport au femur pendant tou- 
te I'execution de la resection. 

II semble que I'art anterieur ne propose pas d'ins- 
trumentation ancillaire repondant k I'ensemble de ces 

ss exigences, pourtant complementaires. 

L'objet de invention est justement de combler cette 
lacune en proposant une instrumentation ancillaire fe- 
morale qui soit propre k I'implantation d'une prothese 
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unicompartimentale du lemur dont la ccsnceptbn est jus- 
tement prevue aussi pour permettre une bonne implan- 
tation sans conduire k une resection compartimentale 
osseuse importante. 

L*objet de I'inventlon est de proposer une instru- 
mentation ancillaire femorale. simple de conception et 
d'utilisation et dont les moyens techniques permettent 
de determiner avec precision t'orientation, Talignement 
et la position des moyens d'aide a I'implantation permet- 
tant de realiser des resections osseuses selon des 
plans relatits, favorables k la bonne implantation d'une 
prothese unicompartimentale du femur 

L'objet de invention vise une instrumentation an- 
cillaire temorale a meme de tavoriser le travail prepara- 
toire du chirurgien, en lui foumissant des axes et plans 
de reference et d'appui, k position, orientation ou sens, 
eventuellement reglables, definissant un domaine r6f6- 
rentiel precis ^partirduquel une implantation de prothe- 
se f 6morale unicompartimentale peut §tre r6alis6e avec 
une securite maximale. 

Pour atteindre les objectifs ci-dessus, I'instrumen- 
tation ancillaire femorale est caracterisee en ce qu'elle 
com p rend : 

un guide de coupe distale comportant une barrette 
lateraie pourvue de trous pour {'engagement de bro- 
ches, 

et un bloc de coupes post6rieure et intermediaire 
adaptable par broches sur la coupe distale. 

DIverses autres caracteristiques ressortent de la 
description faite ci-dessous en r6f6rence aux dessins 
annexes qui montrent. k titre d'exemples non limitatlfs, 
des formes de realisation de l'objet de I'invention. 

La fig. 1 est une vue de face partielle cTun genou 
gauche en positbn flechie et montrant I'implantation 
d'une prothese unicompartimentale sur le massif con- 
dylien interne. 

La fig. 2 est une Elevation, partie en coupe, prise 
selon la ligne 11-11 de ta fig. 1. 

La fig. 3 est une Elevation analogue k la fig. 2, mais 
montrant une partie de I'instrumentation ancillaire con- 
forme k invention. 

La fig. 4 est une vue de face prise sensiblement 
selon la ligne IV-IVde la fig. 3. 

La fig. 5 est une vue de dessus prise selon ta ligne 
V-V de la fig. 3. 

La fig. 6 est une elevation analogue k la fig. 3, mais 
montrant une variante de realisation. 

La fig. 7 est une perspective montrant, k plus gran- 
de echelle, une autre partie de I'instrumentation ancil- 
laire conforme k I'invention. 

La fig. 8 est une perspective vue selon une autre 
orientation de la partie d' instrumentation selon la fig. 7, 
pourvue de son 6quipement d'implantation. 

La fig. 9 est une vue analogue k la fig. 3, mais mon- 
trant la mise en oeuvre de la partie d' instrumentation 
selon les fig. 7 et 8. 



Les fig. 1 et 2 montrent, de iagon schematique, une 
articulation de genou gauche faisant intervenir la coo- 
peration de surfaces congruentes, telsque les condyles 
interne 1 et exteme 2 d'un femur 3 avec les glenes 4 et 
5 5 du plateau 6 d'un tibia 7. 

Dans une articulation naturelle, du type ci-dessus. 
I'adaptation d'une prothese unicompartimentale du f§- 
mur consiste a imptanter, par exemple, en substitution 
du condyle interne 1, une prothese unicompartimentale 
10 8 r6alisee sous la forme d'un element prothetique sen- 
siblement en dquerre, comportant une branche 9 dite 
de condyle distal et une branche 10 dite de condyle pos- 
terieur. Les branches 9 et 10 definissent ensemble une 
surface exterieure 11 courbe, qui est destin^e k coop§- 
15 rer avec la surface superieure d'un patin 12 d'une pro- 
these unicompartimentale de tibia 13, uniquement 
schematis^e k titre d' exemple aux fig. 1 et 2 et implan- 
tee en remplacement de la gl6ne 4. Les branches 9 et 
10 sont d6finies, par ailleurs, par des surfaces planes 
20 arriferes 14 et 15 qui, de preference, sont raccord6es 
par un pan incline 16 k partir duquel ou au voisinage 
duquel un moyen d'insertion osseuse 17 est prevu, par 
exemple, sous la forme d'un ou de plusieurs tetons. 
L'implantation d'une prothese unicompartimentale, 
25 du type ci-dessus, implique de pouvoir realiser une re- 
section osseuse du massif condylien 1 de manidre com- 
plementaire aux face d'adaptation 14, 15 et 16, tout en 
respectant la relation d'orientation avec I'axe anatomi- 
que 1 8 du femur et avec le plan articulaire naturel defini 
30 par I'aiignement des condyles 1 et 2 consideres selon 
un plan distal extreme, tel que le plan P-P*. 

L'instrumentation ancillaire femorale selon I'inven- 
tion est justement congue pour fournir une aide opera- 
toire propre k l'ex6cution des resections osseuses, ne- 
35 cessaires et compl6mentaires a i'implantation de la pro- 
these unicompartimentale 8. 

Ce qui vaut pour le cas d'une prothese 8 interne de 
genou gauche vaut egalement pour une prothese inter- 
ne de genou droit, qui peut etre consideree comme sy- 
40 metrique par rapport a un plan sagittal et, toute adapta- 
tion necessaire etant prevue, egalement pour une pro- 
these unicompartimentale exteme gauche ou externe 
droite pour les memes raisons. L'instrumentation ancil- 
laire femorale est justement prevue pour repondre k un 
45 tel besoin global, en faisant intervenir des moyens tech- 
nique principaux valant pour toutes les applications et 
en ne pr6voyant, en tonction des compartiments articu- 
laires vis6s, que des adaptations partielles de pieces 
elementaires, sans que ces adaptations aient une inci- 
50 dence sur la combinaison globale des moyens techni- 
ques mis en oeuvre. 

L'instrumentation ancillaire femorale comprend tout 
d'abord un moyen 20 de vis6e centro-m6dullaire qui est 
engageable dans le canal medullaire du f6mur selon 
55 I'axe anatomique 18, ^ partir de I'dchancrure intercon- 
dylienne 21 (fig. 1). Un tel canal m6dullaire fait genera- 
lement l'objet d'un percement qui est pratiqu6 de ma- 
ni^re connue, pour permettre I'insertion du moyen 20. 
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Selon une disposition de I'rnvention, le moyen 20 
est constitue par une tige-guide propre a assurer le gui- 
dage d*une piece 22 dite d'appui en raison de la f onction 
qu'elle doit assumer. La piece d'appui 22 comporte un 
corps central 23 traverse par un trou 23a et prolonge 
d'un cote par un fourreau 24 coTncidant avec le trou 23a 
et susceptible d'etre entile sur la tige 22. Le corps central 
23 comporte a I'oppose du fourreau 24, deux organes 
de butee 25 qui definissent un plan p-p' de contact si- 
multane avec les parties distales des condyles 1 et 2 du 
femur, tel que cela ressort des fig. 3^5, Les organes 
de butee 25 dont destines a nnateriallser le plan p-p* 
pour definir une position de reference, lors de la mise 
en place de Tinstrumentation. comme cela ressort de ce 
qui suit. 

L*instrumentation comprend, par ailleurs. une co- 
ionne 26 qui est engagee libre dans un logement 23b 
complementaire presente par le corps central 23 selon 
une direction orthogonale k celle du trou 23a. La colon- 
ne 26. une fois montee dans le logement 23b s'^tend, 
en consideration de la fig. 3, selon une direction ortho- 
gonale a raxe du fourreau 24. La colonne 26 et le loge- 
ment 23b sont de section polygonale complementaire, 
interdisant toute rotation relative. La cobnne 26 presen- 
te. par ailleurs. sur une partie mediane de sa longueur, 
une lumiere 27 axiale prdvue pour le passage de la tige 
20 et pour autoriser son deplacement par rapport au 
corps central 23 selon une direction qui est paralldle au 
plan p-pV 

La colonne 26 est munie, d Tune de ses extr6mit6s. 
d'une patte interstitielle 28 amovible. d'^paisseur gene- 
ralement constante, qui s'etend parallelement k I'axe du 
fourreau 24 et perpendiculairement a la colonne 26 
dans la direction des organes de butee 25. La patte 28 
est, par exemple, montee sur la colonne 26 par un talon 
28a pourvu d'un organe de serrage. tel que 28b. Le talon 
28a presente un emboTtement complementaire ^ la sec- 
tion polygonale de la colonne interdisant toute rotation 
relative. 

La fig. 5 permet deconstaterque, selon I'invention, 
le talon 28a est congu pour que la patte 28 s'etende la- 
teralement, de maniere a pouvoir etre placee en relation 
et a I'aplomb d'un massif condylien, tel que le massif 1 
dans I'exemple illustre, comme cela apparalt dans ce 
qui suit. 

La partie de la colonne 26 s'etendant au del^ du 
corps central 23 par rapport ^ la patte 28 porte un cou- 
iisseau porle-guide de coupe 29, k position axiale regla- 
ble par I'intermediaire, par exemple, d'une manette 30 
ou analogue. Le couiisseau 29 est proionge, dans le 
meme sens que la patte 28, par une regie 31 (fig. 5) 
s'etendant perpendiculairement a la colonne 26. La rd- 
gle 31 est pr^vue pour le montage, en position reglable, 
notamment par I'intermediaire de graduations 32, d'un 
guide de coupe distale 33 pouvant etre immobilise en 
position appropriee par Tinterm^diaire d'un organe de 
blocage 34. Le guide de coupe distale 33 comprend un 
corps 35 s'etendant de fagon latdralement deportee 



dans le meme sens que la patte 28 et parallelement k 
cette demiere. Le corps 35 delimlte une fente guide de 
coupe 36 dont le plan, tel que cela apparalt aux fig. 3 
et 5, est parallele k ceiui de la colonne 26 et au plan p- 
s p', en etant situe toutefois au-del^ de ce dernier par rap- 
port a la colonne 26. Le corps 35 est prolonge par une 
barrette laterale 37 pourvue de trous 38 dont la fonction 
apparait dans ce qui suit. 

La mise en oeuvrede la partie d'instrumentation an- 

10 cillaire femorale decrite ci-dessus est assuree de la fa- 
gon suivante pour Texecutlon de la resection osseuse 
distale du condyle 1 interne d'un genou gauche. 

Apres le percement du canal centro-medullaire se- 
lon Paxe anatomique 18, la colonne 26 est presentee 

IS face a I'epiphyse du femur avec flexion du genou selon 
la fig. 3, pour assurer ('engagement de la patte 28 entre 
le condyle femoral 1 et la partie complementaire appa- 
reillee ou non du tibia 7. La pi^ce 22 est enfilee librement 
sur ia colonne 26 pour presenter les organes de but6e 

20 25 en direction des condyles femoraux 1 et 2. La piece 
22 est placee pour mettre en coincidence le trou 23a 
avec le canal medullaire perc6, de maniere a permettre 
I'engagement de la tige de vis^e 20. 

La colonne 26 est aiors poussee pour engager plus 

2S profondement la patte 28 et amener le plan p-p' en con- 
tact avec les parties distales des condyles fdmoraux 1 
et 2, le plan p-p' ^tant alors confondu avec I'alignement 
anatomique P-P'. 

Le couiisseau 29 est ensuite mont6 sur la colonne 

30 26. puis le guide 33 est enfilS sur la regie 31 . Le couiis- 
seau 29 est regid pour amener le guide en contact avec 
la face anterieure du massif condylien 1, puis le guide 
est regie sur la regie 31, de maniere k determiner par 
le plan de la fente 36 le plan de coupe distale CD. 

35 Dans cet etat, I'instrumentation est pr6ferablement 
imnrx^bilisee par {'engagement de broches transosseu- 
ses 42, dans les trous 38 de la barrette 37 dont le deport 
lateral, la longueur ainsi que Torientation des trous. per- 
mettent une penetration des broches dans une zone du 

40 massif condylien 1 qui n'est pas concemee par la resec- 
tion osseuse devant etre pratiquee. 

Pour disposer d'un equilibre d'orientation, il peut 
etre envisage d'assurer insertion interstitielle d'une 
cale d'epaisseur 40 dans Tintervalle intercondylien entre 
le condyle 2 et la glene 5. La cale d'epaisseur 40 peut 
etre constitute par une tige amovible qui est, par exem- 
ple, insurable dans un logement 41 m6nag6 par le talon 
d'adaptation de la patte 28. 

Une lame de scie appropriee peut alors etre enga- 

so gee par la fente de coupe 36 selon un plan parallele aux 
plans confondus P-P' et p-p', de maniere k realiser la 
coupe distale CD de la partie du condyle 1 , sur une pro- 
fondeur ou une epaisseur juste necessaire pour rece- 
voir I'epaisseur de la branch e 9 de la prothese unicorn- 
is partimentale 8 decrite precedemment. 

Etant donne que le plan de ia fente 36 est regie avec 
precision par I'organe 34 parallelement aux plans P-P' 
et p-p'. une coupe distale CD intervient obligatoirement 
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sur une profondeur osseuse precise. d6termin6e el se- 
lon une direction qui correspond exactement k un plan 
parall6le au plan anatomique P-P'. 

Pour que le plan de la fenle 36 soit exactement 
orients parallelement aux plans confondus P-P' et p-p', 
il peut etre avantageux de prolonger la regie 31 , comnne 
montre par la fig. 6. Dans cette variante, la partie termi- 
nale de la r6gle 31 porte un doigt 43 r§glable par un 
bouton 44. La regie 31 et la patte 28, 6ventuellement 
comp!6tee par fa cale 40, torment aiors un 6tau ou une 
pince ^immobilisation du f6mur. Lorsque le guide 33 est 
plac6, comme dit pr6cedemment, en but6e centre la 
face ant6rieure du massif 1, le doigt 43 est regl6 pour 
venir en butee centre le femur et le serrer, de maniere 
a'empecher tout basculement de {'instrumentation an- 
cillaire et toute flexion de la regie 31 , notamment lors de 
la mise en place des broches 42. II peut etre envisage 
aussi d'associer le doigt 43 a une broche traversante 45 
contribuant, aprfes mise en but6e du doigt, ^ i'immobill- 
salion de la regie 31. Enfin, le doigt reglable peut corn- 
porter un contre-bouton 44b permettant d'eviter tout 
desserrage accidental. 

II doit etre remarque que T execution de cette resec- 
tion osseuse selon le plan CD n'interesse que la partie 
distalc du condyle 1 et qu'elle peut etre conduite en tou- 
te securite, sans risque de penetration intempestive 
dans la glene 4 complementaire du tibia 7 ou dans la 
prothese 1 3, etant donne que la patte interstitielle 28 
constitue une butee positive pour I'extremite de la scie. 

Lorsque la coupe distale CD a ete effectuee, la par- 
tie de I'instrumentation ancillaire femorale decrite ci- 
dessus est otee en procedant de fa^on inverse a ce qui 
est decrit precedemment. de maniere h llberer I'articu- 
lalion du genou et a degager le plan de resection os- 
seuse resultant de la coupe distale du condyle 1. 

La preparation necessaire a Tadaptation et inser- 
tion de la prothese unicompartimentale 8 fait alors inter- 
venir une deuxieme partie d'instrumentation ancillaire 
femorale. telle qu'illustr6e par les fig. 7 et 8. Cette se- 
conde partie d'instrumentation ancillaire femorale com- 
prend un bloc 50 dit de coupes intermediaire et post6- 
rieure. Le bloc 50 est realise sous la forme d'une pi6ce 
ou d'un corps massif possedant une face plane de r6- 
terence 51 ^ partir de laquelle s'etend une patte inters- 
titielle 52 m^nagee dans le prolongement de I'extr6mit§ 
correspondanle du bloc 50. 

La partie du bloc oppos6e ^ la patte 52 pr6sente 
des alesages cylindriques iraversants 53, par exemple 
au nombre de quatre, qui sont pratiqu6s suivant des di- 
rections differentes pour permettre I'engagement de 
broches 54 d'insertion osseuse temporaire. Le choix 
des directions differentes est effectu6 pour que I'enga- 
gement des broches 54 etablisse une sorte de triangu- 
lation inteme favorable k une immobilisation ferme et 
resistante du bloc 50, lors de sa mise en place comme 
expose ci-apres. 

Le bloc 50 pr6sente, par ailleurs. deux fentes-gui- 
des de coupe qui sont pratiqudes a partir de la face 55 



opposee k la face plane 51 , en debouchant, de pr6f 6- 
rence mais non obligatoirement, sur I'une des faces 
transversales. La premiere fente-guide de coupe 56 est 
pratiquee selon une Inclinaison orientee vers la patte 52 
s et pour d6boucher sur la face plane 51 . La seconde fen- 
te-guide de coupe 57 est pratiquee de fa^n sensible- 
ment parallele k la patte 52 pour s'ouvrir sur la face 51 
entre le plan de cette demi§re et la sortie de la tente 56. 
De maniere pref eree, la seconde fente 57 presente une 
10 inclinaison de I'ordre de 4** en direction de la patte 52. 
Le bloc 50 decrit ci-dessus est adapte sur la partie 
distale du femur 3, tel que cela est illustre par la fig. 8, 
de maniere que la patte interstitielle 52 soit engagee 
dans I'espace intercondylien entre le condyle 1 et la ca- 
15 vite glenoide 4 ou la prothese 1 3 et de telle sorte que la 
face de reference 51 vienne prendre appui avec la face 
de resection osseuse CD conrespondant a la coupe dis- 
tale precedemment executee. 

Dans cette position, I'immobilisation du bloc 50 est 
20 assuree par I'engagement des broches 54 dans les dif- 
ferents alesages 53. 

Par rintermediaire d'une scie engagee a partir de la 
face 55 du bloc 50, il peut alors etre procede a I'execu- 
tion, par I'intermediaire de la fente 56, d'une resection 
25 intermediaire visant a menager un chanfrein dans le 
condyle 1 k partir de la coupe distale CD: de telle*sorte 
que soit produite, comme illustre en traits mixtes k la 
fig. 3, une coupe intermediaire CI, complementaire au 
pan incline 16 de la prothese 8. 
30 De la m&me maniere, une coupe posterieure CP est 
executee par une m§me lame de scie engagee dans la 
fente-guide de coupe 57 pour r6s6quer la partie poste- 
rieure du condyle 1 sur une 6paisseur pred6terminee 
par la conformation du bloc 50 et correspondant k celle 
35 de la branche 10 de la prothese 8. 

Le bloc 50 peut ensuite etre extrait par d^gagement 
des broches 54 pour mettre a nu les trois plans de re- 
section osseuse, CD, CI, CP: executes sur le condyle 1 
pour former la contrepartie d'adaptation et de reception 
40 des faces arrieres 14, 15 et 16 de la prothese 8. 

II convient de noter que dans cette phase prepara- 
toire, seules les faces d'appui et de reception CD, CI et 
CP ont ete executees, de sorte qu'il est possible de f aire 
inten/enir une phase d'adaptation intermediaire consis- 
ts tant a placer, sur ces faces de resection osseuse, un 
gabarit de pose correspondant k la forme exacte de la 
prothese 8 retenue et devant Stre implant6e. 

Le cas 6cheant, il est possible de proceder k toute 
r6adaptation de surface complementaire au moyen 
50 d'une rape ou analogue, pour parfaire la complementa- 
rite des faces CD. CI, CP et 14. 16. et 15 avant de pro- 
ceder au percement dans le massif condylien du ou des 
trous borgnes destines a recevoir les moyens d'inser- 
tion, tels que 17. 
ss Ainsi que cela ressort des moyens decrits et de leur 
mise en service, I'instrumentation ancillaire femorale, 
conforme k invention, permet de faire intervenir des 
plans de reference correspondant exactement aux ca- 
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racteristiques anatomiques de rarticulatron concernee, 
pour executer des resections osseuses d'epaisseur jus- 
te suffisante et complementaires a rimplantatlon de ia 
prothese unicompartimentale. telle que 8. 

De meme, Texecutlon de ces plans offre une possi- s 
bilite de correction ulterieure par controle d'un gabarit 
de pose a partir duquel seulement, le ou les percennents 
d'insertion sont executes avec la securite maxinrjale, 

Les moyens mis en oeuvre permettent de proteger 
renvironnement de {'articulation contre les accidents de io 
sciage susceptibles d'inten/enir et, notamment, de pre- 
server rintegrite du plateau tibial 4 ou de la prothese 1 3 
par la presence de la patte interstitielle 28 et de la patte 
52 laquelie assume la meme fonction que la patte 28 
pour la coupe intenm6diaire selon le plan de coupe CI is 

Les moyens selon Tinventlon permettent une adap- 
tation d'application. etant donne qu'il suffit de monter sur 2 
la colonne 26. soil la pane 28 et le guide 33 dans une 
position symdtrlque et Iat6ralement d6port6e k roppos6 
de ce qui est represents dans le cas de la resection du 20 
condyle 2, soit d'une patte 28 et d'un guide de coupe 33 
spScialement conformes pour le condyle 2. 

Ce qui vaut pour les condyles 1 et 2 d'un f6mur gau- 
che, vaut 6gatement pour ceux inteme et exteme d'un 
genou droit. 2s 

II en est de meme pour ce qui conceme la partie de 
['instrumentation constitute par le bloc 50 qui est realise 
de fa^on symetrique et complementaire pour l'ex6cution 
des resections osseuses C{ et CP du condyle 2 ou des 
condyles interne et exteme d'un genou droit. 30 3. 

L'invention n'est pas iimltde aux exemples decrits 
et represent6s car diverses modifications peuvent y etre 
apportees sans sortir de son cadre. 



Revendications 

1. Instrumentatjon ancillaire femorale pour 1' implanta- 
tion d'une prothese unicompartimentale du genou, 
du type comprenant : 

une colonne (26) pourvue k une extremite 
d'une patte interstitielle (28) deportee laterale- 
ment et destinee ^ etre engagee dans I'inter- 
valle intercondylien menage par le condyle de- 
vant etre adapts et la contrepartie tibiale, 
une pi6ce d'appui (23) enfilable sur la colonne 
et comportant dans la meme direction que la 
patte (28), deux organes de butee (25) d^finis- 
sant un plan (p-p') de contact simultane avec 
les parties distales (1 , 2) du femur et, k I'opposS 
de ces organes. un fourreau tubulaire (24) tra- 
versant ia pidce, 

un guide de coupe distale (33) monte reglable 
sur une regie (31) s'etendant perpendiculaire- 
ment au ptan de contact (p-p') de la pi^ce d'ap- 
pui (23), a parttr d'un coulisseau (29) reglable 
sur la colonne, ledit guide deiimitant une fente 
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de coupe (36) dont le plan est paraildle au plan 
(p-p') et pouvant etre regie a distance de ce 
dernier. 

une tige de visee centro-medullaire (22) enga- 
geable dans le fourreau et dans le canal m6- 
dullaire du femur (3) a partir de I'echancrure in- 
tercondylienne, 

caracterisee en ce qu'elle comprend : 

un guide de coupe (33) distale comportant 
une ban"ette laterale (37) pourvue de trous 
(38) pour Tengagement de broches (42), 
et un bloc (50) de coupes posterieure et in- 
termediaire adaptable par broches sur la 
coupe distale. 

Instrumentation ancillaire femorale selon la reven- 
dication 1 , caracterisee en ce qu'elle comprend : 

une patte interstitielle (28) montee sur la colon- 
ne (26) par I'intenmediaire d'un talon d'adapta- 
tion (28a) interdisant toute rotation relative de 
la patte par rapport k la colonne^ 
et une cale d'6paisseur (40) engageable dans 
un logement (41) du talon (28a) et destinee a 
dtre insdree dans I'intervalle intercondylien du 
compartiment non conceme par la resection 
(sain). 

instrumentation ancillaire femorale selon la reven- 
dicatlon 1 ou 2, caractSrisSe en ce qu'elle comprend 
une r^gle (31) pourvue en bout d'un doigt de butde 
reglable (43). 

Instrumentation ancillaire femorale selon la reven- 
dication 3. caracterisee en ce que le doigt (43) est 
reglable par I'intenmediaire d'un bouton (44) exer- 
9ant une pression sur le femur et constituant, entre 
la regie (31) et la patte (28) une pince d'immobilisa- 
tion dudit femur. 

Instrumentation ancillaire femorale selon Tune des 
revendications 2 a 4, caracterisee en ce que le doigt 
de butee (43) est bloque en position de serrage par 
un contre-bouton (44b). 

Instrumentation ancillaire femorale selon rune des 
revendications 2^4, caracterisee en ce que le doigt 
de butee (43) comporte un pergage axial pour 
I'engagement d'une broche traversante (45). 

Instrumentation ancillaire femorale selon la reven- 
dication 1, caracterisee en ce que le bloc (50) de 
coupes intermediaire et posterieure presente : 

une face plane (51) de butee contre la surface 
de coupe distale (CD) du massif condylien. 
une patte interstitielle (52) s'etendant depuis ia 
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base du bloc k partir de la face plane de bLit6e. 
et deux f entes-guides de coupe (56, 57) traver- 
sant le bloc depuis ta face opposSe ^ la face 
plane pour s'ouvrir sur cette derniere. la pre- 
miere (56) desdites fentes etant inclinee vers 
la patte k partir de la face opposee a la face 
plane, tandis que la seconde (57) est sensible- 
ment parallele k la patte et se trouve menagee 
entre cette deml6re et ta fente inclin§e. 

8. Instrumentation ancillaire f6morale selon la reven- 
dication 6, caract6risee en ce que la seconde fente 
(57) pr^sente une inclinaison de I'ordre de 4* par 
rapport h la patte (52) et en direction de cette der- 
niere. 

9. Instrumentation ancillaire f 6morale selon I'une des 
revendications 1 , 7 ou 8, caracterisee en ce que la 
partie du bloc, situ6e k roppos6 de la pane (52), 
possede desal6sages traversants (53) etablis dans 
plusleurs directions differentes pour I'engagement 
d'autant de broches (54) de fixation temporaire tran- 
sosseuse. 
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